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I. INFORMACION GENERAL

Nombre de la asignatura
DISPOSITIVOS Y MEDIDAS
Carrera

Automatizacion y Robética

Codigo UTA-FISEI-AR-MP-UB-02-04

PRERREQUISITOS

Modalidad Asignatura Cédigo
PRESENCIAL
Unidad organizacional curricular
BASICA
Créditos/Horas CORREQUISITOS
z_ | Asignatura Cédigo
ive
SEGUNDO FISICA APLICADA UTA-FISEI-AR-MP-UB-02-03

CARGA HORARIA

Componente de aprendizaje en
contacto con el docente por semana

3

Componente de aprendizaje en contacto con
el docente por ciclo académico

48

Componente de aprendizaje practico
experimental, componente de aprendizaje
autbnomo

96

Horas de tutoria académica semanales

Horas de tutoria presenciales por ciclo
académico

16

Horas de tutorias virtuales por ciclo
académico
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TOTAL DE HORAS DE APRENDIZAJE EN EL CICLO DE ESTUDIOS

Numero de horas del componente de aprendizaje en contacto con el docente semanal 3
Numero de horas del componente de aprendizaje en contacto con el docente semestral 48
Numero de horas del componente de aprendizaje practico experimental y componente de 96
aprendizaje autbnomo

TOTAL DE HORAS AL SEMESTRE 144
(Numero de horas del componente de aprendizaje en contacto con el docente semestral + NUumero

de horas del componente de aprendizaje practico experimental y componente de aprendizaje

auténomo.)
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[l DESCRIPCION Y OBJETIVOS DE LA ASIGNATURA

Propésito Se tiene como finalidad que el estudiante adquiera los fundamentos teéricos y practicos necesarios, para que al afronte
situaciones cotidianas concretas de mediciones eléctricas en el ambito de la ingenieria. Que a través del estudio de diferentes dispositivos y
métodos de medicion el estudiante tome mediciones precisas, confiables y que sepan interpretar los resultados. Que el estudiante posea los
criterios necesarios para seleccionar el dispositivo mas adecuados para llegar a soluciones en el campo de la ingenieria.

Descripcion de la asignatura La asignatura proporciona al estudiante los conocimientos fundamentales sobre dispositivos de medicion
electronicos y sus aplicaciones en la ingenieria, con un enfoque especial en el uso de sensores en sistemas roboticos y la industria. A lo largo
del curso, el estudiante aprendera a manejar y utilizar diversos instrumentos de medicién como multimetros, osciloscopios y generadores de
sefial, asi como a interpretar los resultados obtenidos. Las practicas de laboratorio estaran orientadas al uso y calibracion de sensores
aplicados a la robética, permitiendo al estudiante disefiar y analizar sistemas que integren mediciones precisas y confiables en entornos
controlados.

Objetivo general de la asignatura Capacitar al estudiante en el uso de instrumentos y técnicas de medicion, permitiéndole adquirir
habilidades para seleccionar, manejar y evaluar instrumentos de medicién utilizados en la robética y la ingenieria basados en los conceptos
funadmentales de la metrologia.

Objetivos especificos de la asignatura
1.-Comprender los principios de funcionamiento de los dispositivos de medicion.
2.-Desarrollar habilidades en el uso de instrumentos de medicion.
3.-Interpretar y analizar datos de medicién en elementos pasivos.

4.-Aplicar técnicas de calibracion y verificacion de sensores aplicados a la Robdtica.

NOTA: Las horas de tutoria académica no se suman, por lo tanto no se incluyen dentro de las horas totales del semestre
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IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

u.l

Comprender los principios de funcionamiento de los dispositivos de medicion.

Unidades tematicas

Horas Clase / Componente de
aprendizaje en contacto con el

Componente de
aprendizaje practico

Componente de aprendizaje
auténomo incluidas las

Instrumentos de evaluacion

docente experimental. actividades de investigacion y
vinculacion con la sociedad
1.1.- Lenguaje en las mediciones eléctricas. 6 4 8 Evaluaciones Parciales
Trabajos escritos
1.2.- Medicién y error 6 4 8 Trabajos y ejercicios en clases
Pruebas escritas de la unidad
SUBTOTAL HORAS 12 8 16 TOTAL HORAS: 36

Resultados de aprendizaje:

Identifica las magnitudes eléctricas y tipos de errores en medicion.

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Resolucion de problemas, Talleres

Recursos didacticos : Marcadores, Proyector, Internet, Inteligencia Artificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento

Habilidades Blandas : La empatia
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IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

u.2

Desarrollar habilidades en el uso de instrumentos de medicién.

Unidades tematicas

Horas Clase / Componente de
aprendizaje en contacto con el

Componente de
aprendizaje practico

Componente de aprendizaje
auténomo incluidas las

Instrumentos de evaluacion

docente experimental. actividades de investigacion y
vinculacion con la sociedad
2.1.- Medidores Analdgicos CCy CA 6 4 8 Trabajos y ejercicios en clases
Trabajos
2.2.- Medidores Electrénicos Digitales 6 4 8 Trabajos y ejercicios en clases
Trabajos
SUBTOTAL HORAS 12 8 16 TOTAL HORAS: 36

Resultados de aprendizaje: Reconoce los mecanismos mas comunes en los instrumentos de medicién.

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Simulaciones, Resolucién de problemas, Talleres

Recursos didacticos : Otros, Marcadores, Proyector, Audiovisuales, Internet, Inteligencia Artificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento: Equipos: Osciloscopio, Fuentes de voltaje, Generador de

Ondas

Habilidades Blandas : La empatia
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IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

u.3 Interpretar y analizar datos de medicion en elementos pasivos.
Unidades tematicas Horas Clase / Componente de Componente de Componente de aprendizaje Instrumentos de evaluacion
aprendizaje en contacto con el aprendizaje practico auténomo incluidas las
docente experimental. actividades de investigacion y
vinculacion con la sociedad
3.1.- Resistores y medicién de la resistencia, disipacion 6 4 8 Trabajos y ejercicios en clases
Trabajos
3.2.- Capacitancia, Inductancia e Impedancia 6 4 8 Trabajos y ejercicios en clases
Trabajos
SUBTOTAL HORAS 12 8 16 TOTAL HORAS: 36

Resultados de aprendizaje: Aplica métodos de medicion en elementos pasivos.

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Resolucion de problemas, Talleres

Recursos didacticos : Otros, Marcadores, Proyector, Internet, Inteligencia Artificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento: Equipos: Fuente variable de voltaje, Multimetro, Elementos electrénicos

Habilidades Blandas : La empatia
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IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

u.4

Aplicar técnicas de calibracion y verificacién de sensores aplicados a la Robética.

Unidades tematicas

Horas Clase / Componente de
aprendizaje en contacto con el

Componente de
aprendizaje practico

Componente de aprendizaje
auténomo incluidas las

Instrumentos de evaluacion

docente experimental. actividades de investigacion y
vinculacion con la sociedad
4.1.- Sensores usados en la industria. 6 4 8 Trabajos y ejercicios en clases
Trabajos
4.2.- Sensores usados en la Robética. 6 4 8 Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases
SUBTOTAL HORAS 12 8 16 TOTAL HORAS: 36

Resultados de aprendizaje: Conoce y aplica correctamente los sensores utilizados en la Robética y en la Industria.

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Actividades académicas desarrolladas en escenarios experimentales o en laboratorios, Resolucion de problemas

Recursos didacticos : Otros, Marcadores, Proyector, Internet, Inteligencia Artificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento: Equipos: Fuente de voltaje, Multimetro, Placas de prototipado, Elementos

electrénicos

Habilidades Blandas : La empatia
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V ESCENARIOS DE APRENDIZAJE (REAL, VIRTUAL, AULICO)

Para el desarrollo de la asignatura se considerarAj los siguientes escenarios o ambientes de aprendizaje: Escenario Real: Comprende
actividades de aprendizaje en laboratorio. Escenario Ajulico: Actividades de enseA+anza aprendizaje desarrolladas en el aula. Escenario
Virtual: Uso de las computadoras, aula virtual, simuladores. Actividades para Desarrollar: Exposiciones, evaluaciones, trabajos, deberes,
talleres, foros, chats, otros. Recursos por Utilizar: Computador, Tablet, telA©fono celular, internet, aula virtual UTA, aplicaciones informAiticas,

Equipos de laboratorio y otras.
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VI CRITERIOS NORMATIVOS PARA LA EVALUACION

Objetivos especificos Evaluacion Evaluacién formativa Evaluacién sumativa
diagnéstica (Grado de logro de (valorar los objetivos
(Conocimientos previos) destrezas ) generales
alcanzados y el logro de
destrezas)
1.- Comprender los principios de  |Preguntas de sondeo sobre la RUBRICA Cuestionario
funcionamiento de los dispositivos |Unidad
de medicion.
2.- Desarrollar habilidades en el Otros RUBRICA Cuestionario
uso de instrumentos de medicién. |Informes de practicas de
laboratorio
3.- Interpretar y analizar datos de [Preguntas de sondeo sobre la RUBRICA Cuestionario
medicién en elementos pasivos. Unidad
4.- Aplicar técnicas de calibraciéon [Otros RUBRICA Cuestionario

y verificacion de sensores
aplicados a la Robética.

Practicas de laboratorio
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VI BIBLIOGRAFIA

BIBLIOGRAFIA BASICA

Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais o Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Navarro Marquez, José Antonio 2018 Sistemas de medida y regulacion 2 Cano Pina 1 244 Virtual
Cédigo/Ubicacion base de datos:
Comentario:
URL: https://0x102pn40-y-https-elibro-net.itmsp.museknowledge.com/es/ereader/uta/45050
Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais o Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Jorquera Gonzalez, Héctor 2016 Métodos numéricos aplicados a 1a edicion Alfaomega, Bogota Colombia 6 281 paginas, Fisico
ingenieria;
Cédigo/Ubicacion base de datos: 5464i
Comentario:
URL:
Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais o Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Serway; Raymond A. 2016 Fisica: electricidad y magnetismo 9a edicion Cengage México 4 Xxx; 368 Fisico
paginas
Cédigo/Ubicacion base de datos: BFiseil849a
Comentario:
URL:
Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais o Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Gonzéalez Rodriguez; Gilberto 2016 Electronica digital: la edicién Macro Lima 1 286 paginas Fisico
Cédigo/Ubicacion base de datos: BFisei2305a
Comentario:
URL:
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Autores Afio Titulo Nro Edicién Editorial Pais o Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Novas Castellano, Nuria 2018 Electrénica de potencia: Analisis- 1 Editorial Espafia Almeria 1 323 Digital
Soler Ortiz, Manuel José simulacién Universidad de
Garcia Salvador, Rosa Maria Almeria
Cédigo/Ubicacion base de datos:
Comentario:
URL: https://0x102qgckg-y-https-elibro-net.itmsp.museknowledge.com/es/ereader/uta/282186
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA

Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais/Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Torres Portero; Manuel Disefio e ingenieria electrénica asistida 1a edicién 1 284 paginas Fisico
con protel dxp
Cédigo/Ubicacion base de datos: BFISEI2958a
Comentario:
URL:
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