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I. INFORMACION GENERAL

Nombre de la asignatura
CONTROL AUTOMATICO
Carrera

Mecanica

Codigo UTA-FICM-ME-MP-UP-05-06

PRERREQUISITOS

Modalidad
PRESENCIAL

Asignatura

Cédigo

ELECTROTECNIA

UTA-FICM-ME-MP-UP-04-06

Unidad organizacional curricular
PROFESIONAL

Créditos/Horas
3

Nivel

QUINTO

CORREQUISITOS

Asignatura

Cédigo

MAQUINAS ELECTRICAS

UTA-FICM-ME-MP-UP-05-04

CARGA HORARIA

Componente de aprendizaje en
contacto con el docente por semana

3

Componente de aprendizaje en contacto con
el docente por ciclo académico

48

Componente de aprendizaje practico
experimental, componente de aprendizaje
autbnomo

96

Horas de tutoria académica semanales

Horas de tutoria presenciales por ciclo
académico

16

Horas de tutorias virtuales por ciclo
académico
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TOTAL DE HORAS DE APRENDIZAJE EN EL CICLO DE ESTUDIOS

Numero de horas del componente de aprendizaje en contacto con el docente semanal 3
Numero de horas del componente de aprendizaje en contacto con el docente semestral 48
Numero de horas del componente de aprendizaje practico experimental y componente de 96
aprendizaje autbnomo

TOTAL DE HORAS AL SEMESTRE 144
(Numero de horas del componente de aprendizaje en contacto con el docente semestral + NUumero

de horas del componente de aprendizaje practico experimental y componente de aprendizaje

auténomo.)

Aprobado Péagina 3/14



[l DESCRIPCION Y OBJETIVOS DE LA ASIGNATURA

Propésito El Control Automatico tiene como proposito fundamental el andlisis, disefio y automatizacion de procesos en diversos sectores de
la industria; El curso de es de naturaleza tedrico-practico, y esta orientado a brindarle al estudiante los conocimientos suficientes y necesarios
para que pueda entender y aplicar los conceptos de sistemas de control y uso de PLCs en industria, asi como su fundamento matematico;
basado en informacion técnica, normalizacién nacional e internacional.

Descripcion de la asignatura La asignatura corresponde al area profesional y brinda una introducc i6n a los principios, conceptos y
técnicas fundamen tales para el andlisis, disefio y aplicacion de sistemas de control de procesos; contiene el manejo de los diferentes tipos de
sensores en funcién de su principio de funcionamiento, modo de funcionamiento, dominio y comportamiento dindmico; la formulaciéon de
modelos matematicos a partir de principios fisicos y/o datos del sistema; la identificacién de procesos y sistemas industriales desde el punto
de vista del control, la interpretacion de las posibles arquitecturas que puede tener un sistema de control y la aplicaciéon de fundamentos de la
ingenieria de control utilizando software especializado. En esta asignatura se utiliza como metodologia de ensefianza el aprendizaje basado
en problemas

Objetivo general de la asignatura Aplicar conocimientos teérico-practicos en el disefio y automatizaciéon de procesos, utilizando técnicas
de programacion para la solucion de problemas industriales.

Objetivos especificos de la asignatura
1.-Representar modelos matematicos y componentes de un sistema de control basico

2.-ldentificar las caracteristicas y las necesidades relativas a la adquisicion de datos asi como también la instrumentacién mediante el uso de
los diferentes sensores y transmisores en funcién de las magnitudes fisicas

3.-Determinar accionamientos y automatismos desarrollando diagramas y circuitos de control

4.-Entender funcionamiento de controladores l6gicos programables

NOTA: Las horas de tutoria académica no se suman, por lo tanto no se incluyen dentro de las horas totales del semestre
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IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

Ul Representar modelos matematicos y componentes de un sistema de control basico
Unidades tematicas Horas Clase / Componente de Componente de Componente de aprendizaje Instrumentos de evaluacion
aprendizaje en contacto con el aprendizaje practico auténomo incluidas las
docente experimental. actividades de investigacion y
vinculacion con la sociedad

1.1.- Introduccion a los sistemas de control 1 1 1 Control de lectura

1.2.- Modelado de sistemas lineales 6 4 8 Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases
Trabajos y ejercicios en clases

1.3.- Diagramas de bloques y flujo 5 3 7 Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

1.4.- Andlisis de respuesta 3 2 4 EvaluaciA3n del desempeA+o en
escenarios reales o simulados
Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

1.5.- Tipos de controladores automaticos 3 2 4 EvaluaciA®n del desempeAzo en
escenarios reales o simulados
Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases

1.6.- Disefio de sistemas de control mediante el 3 2 4 EvaluaciAn del desempeAz+o en
lugargeométricode las raices escenarios reales o simulados
Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases

1.7.- Andlisis de respuesta en frecuencia 3 2 4 EvaluaciAn del desempeA+o en
escenarios reales o simulados
Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases

SUBTOTAL HORAS 24 16 32 TOTAL HORAS: 72

Resultados de aprendizaje: Representa modelos matematicos y componentes de un sistema de control basico

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Simulaciones, Clases en linea en tiempo sincronico, Resolucién de problemas, Lectura, andlisis y comprension de materiales bibliograficos y documentales, Generacion de datos y

Aprobado Péagina 5/14




blsqueda de informacién

Recursos didacticos : Otros, Marcadores, Proyector, Internet, Inteligencia Artificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento: Software especializado

Habilidades Blandas : Trabajo en equipo
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IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

u.2

Identificar las caracteristicas y las necesidades relativas a la adquisicion de datos asi como también la instrumentacién mediante el uso de los
diferentes sensores y transmisores en funcion de las magnitudes fisicas

Unidades tematicas

Horas Clase / Componente de
aprendizaje en contacto con el

Componente de
aprendizaje practico

Componente de aprendizaje
auténomo incluidas las

Instrumentos de evaluacion

docente experimental. actividades de investigacion y
vinculacion con la sociedad
2.1.- Introduccién a la instrumentacion y adquisicion de datos 1 0 2 Control de lectura
2.2.- Tipos de sensores 1 0 2 Control de lectura
2.3.- Actuadores de control 1 0 2 Control de lectura
SUBTOTAL HORAS 3 0 6 TOTAL HORAS: 9

Resultados de aprendizaje:

Identifica las caracteristicas y las necesidades relativas de los diferentes sensores y transmisores en funcién de las magnitudes fisicas

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Simulaciones, Resolucion de problemas

Recursos didacticos : Marcadores, Proyector, Audiovisuales, Internet, Inteligencia Artificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento

Habilidades Blandas : Trabajo en equipo
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IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

u.3

Determinar accionamientos y automatismos desarrollando diagramas y circuitos de control

Unidades tematicas

Horas Clase / Componente de
aprendizaje en contacto con el
docente

Componente de
aprendizaje practico
experimental.

Componente de aprendizaje
auténomo incluidas las
actividades de investigacion y
vinculacién con la sociedad

Instrumentos de evaluacion

3.1.- Automatizacion electrénica (algebra de boole)

4

Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

3.2.- Automatizacion eléctrica

Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

3.3.- Automatizacidon neumatica y electroneumatica

Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

SUBTOTAL HORAS

10

TOTAL HORAS: 27

Resultados de aprendizaje: Determina parte operativa y mando de un sistema de control y desarrollar diagramas y circuitos de control

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Simulaciones, Lectura, analisis y comprension de materiales bibliograficos y documentales

Recursos didacticos : Otros, Marcadores, Proyector, Audiovisuales, Inteligencia Artificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento: Software especializado

Habilidades Blandas : Trabajo en equipo

Aprobado

Péagina 8/14




IV PROGRAMA DE ESTUDIOS DE LA ASIGNATURA

u.4

Entender funcionamiento de controladores l6gicos programables

Unidades tematicas

Horas Clase / Componente de
aprendizaje en contacto con el
docente

Componente de
aprendizaje practico
experimental.

Componente de aprendizaje
auténomo incluidas las
actividades de investigacion y
vinculacién con la sociedad

Instrumentos de evaluacion

4.1.- Introduccion a los PLCs. Programacion Basica de Escalera

4

Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

4.2.- Grafcet

Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

4.3.- Temporizadores, contadores, subrutinas

Trabajos o tareas realizadas fuera de
clases

Trabajos y ejercicios en clases
Control de lectura

SUBTOTAL HORAS

12

16

TOTAL HORAS: 36

Resultados de aprendizaje: Entiende funcionamiento de controladores I6gicos programables

Metodologia de ensefianza : Aprendizaje Basado en Problemas

Estrategias educativas : Simulaciones, Resolucion de problemas, Lectura, andlisis y comprension de materiales bibliograficos y documentales

Recursos didacticos : Otros, Marcadores, Proyector, Internet, Inteligencia Atrtificial, Tecnologia del Aprendizaje y el Conocimiento: Software especializado

Habilidades Blandas : Trabajo en equipo
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V ESCENARIOS DE APRENDIZAJE (REAL, VIRTUAL, AULICO)

En la asignatura se utilizarAjn tres tipos de ambientes de aprendizaje: Ajulico, real y virtual. Ajulico ya que las actividades del proceso de
enseA+anza-aprendizaje (demostraciones, debates, etc.) se realizarAjn en el aula; Real a travA©s del desarrollo de clases prAicticas en un
ambiente donde se puede constatar la aplicaciA3n de los conocimientos adquiridos, a travA©s del uso de casos; y Virtual, mediante el uso de
las TecnologAas de la InformaciA3n y la ComunicaciA3n, concretados en la ejecuciA3n y funcionamiento del aula virtual del “Control
automAitico con la finalidad de proporcionar a los estudiantes recursos que faciliten su proceso de aprendizaje.
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VI CRITERIOS NORMATIVOS PARA LA EVALUACION

Objetivos especificos Evaluacion Evaluacién formativa Evaluacién sumativa
diagnéstica (Grado de logro de (valorar los objetivos
(Conocimientos previos) destrezas ) generales
alcanzados y el logro de
destrezas)
1.- Representar modelos Preguntas de sondeo sobre la RUBRICA Evaluacién respetando normativa
matematicos y componentes de un|Unidad vigente
sistema de control basico
2.- Identificar las caracteristicas y [Preguntas de sondeo sobre la RUBRICA Evaluacion respetando normativa
las necesidades relativas a la Unidad vigente
adquisicion de datos asi como
también la instrumentacion
mediante el uso de los diferentes
sensores y transmisores en
funcién de las magnitudes fisicas
3.- Determinar accionamientosy  [Preguntas de sondeo sobre la RUBRICA Evaluacion respetando normativa
automatismos desarrollando Unidad vigente
diagramas y circuitos de control
4.- Entender funcionamiento de Preguntas de sondeo sobre la RUBRICA Evaluacion respetando normativa

controladores légicos
programables

Unidad

vigente
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VI BIBLIOGRAFIA

BIBLIOGRAFIA BASICA

Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais o Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Quintero Monroy, Christian 2014 Control automatico aplicado: practicas de 1 Editorial Colombia Barranquilla 1 176 Virtual
Onfate Lopez, José laboratorio Universidad del
Jiménez M., Jamer Norte

Cédigo/Ubicacion base de datos:

Comentario: Buen Libro. Clasico
URL: https://0x102g187-y-https-elibro-net.itmsp.museknowledge.com/es/ereader/uta/70057
Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais o Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Dorf, Richard C. 2005 Sistemas de control moderno 10a edicion Pearson Madrid 2 928 paginas Fisico
Educacion
Cédigo/Ubicacion base de datos: BCMO04359
Comentario: Excelente libro. Clasico
URL:
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA

Autores

Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais/Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Ogata; Katsuhiko 2015 Modern Control Engineering 5a edicion Pearson Bangladesh 1 904 paginas Fisico
Education
Cédigo/Ubicacion base de datos: BCMO05499
Comentario: Buen libro de consulta. Contemporaneo
URL:
Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais/Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Mengual ;Pilar 2010 STEP 7 Una manera facil de programar a edicion Alfaomega México 1 308 paginas Fisico
PLC de Siemens
Cédigo/Ubicacion base de datos: BCMO04587
Comentario: Para el control de PLCs Siemens. Clasico
URL:
Autores Afio Titulo Nro Edicion Editorial Pais/Ciudad Nro Nro Paginas Tipo
Ejemplares
Creus Solé; Antonio 1998 Instrumentacion industrial 6a edicion Alfaomega Colombia 1 750 paginas Fisico
Cédigo/Ubicacion base de datos: BCM02922

Comentario:

Consultar Instrumentos basicos. Clasico

URL:
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